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Rozprawa pos$wigcona jest problematyce planowania tras przejazdow dla pojazdéw nienormatywnych,
z wykorzystaniem nowoczesnych technologii komputerowych, grafowych baz danych oraz wspétczesnych
implementacji algorytméw przeszukiwania. Na potrzeby rozprawy opracowano metode bazujaca na modelu
matematycznym, bedgcg syntezg wiedzy wynikajacej z doswiadczenia autora oraz potrzeb okre§lonych na etapie
analizy literatury. Na podstawie wspomnianego modelu zbudowano od podstaw aplikacje internetowa przy uzyciu
technologii Angular 7, Java 11, Python 3.9.0, Flask 1.1.2 korzystajac réwniez z webserwiséw zewnetrznych.
Ponadto przy wspélpracy z Generalng Dyrekcja Drog Krajowych i Autostrad Oddziat Warszawa odwzorowano
strukturg drog krajowych wojewddztwa mazowieckiego w formie grafowej bazy danych w technologii Neo4j
3.5.11.

Uktad tresci rozprawy wynika z przyjetego celu i problemu badawczego.

W rozdziale pierwszym rozprawy przedstawiono geneze tematu pracy, przeanalizowano stan zagadnienia
oraz dokonano przegladu funkcjonujgcych rozwigzan. Rozdzial drugi zawiera opis czynnikéw determinujacych
przebieg tras przejazdu pojazdu nienormatywnego wraz z identyfikacja probleméw, wynikajacych z ich
wystgpowania. Wykazano, ze ztozono$¢ procesu wyznaczania tras przejazdow dla pojazdéw nienormatywnych
jest istotna i wymaga metod zautomatyzowanych, ktérych opis nie jest obecny w literaturze przedmiotu.
W rozdziale trzecim zdefiniowano problem badawczy i opisano metody, ktére postuzyly do jego rozwiazania,
a takze sformutowano cele rozprawy oraz tezg. Rozdzial czwarty po§wiecono analizie istniejacych algorytmow
wyznaczania optymalnych tras, bazujacych na teorii graféw oraz okreslono kryteria wyboru najlepszego
rozwigzania, z punktu widzenia rozwazanego problemu. W rozdziale pigtym opracowano model matematyczny
metody wyznaczajacej trasy przejazdu dla pojazdu nienormatywnego oraz sformutowano algorytm jej dzialania.
Rozdzial szosty stanowi opis implementacji autorskiego rozwigzania — aplikacji internetowej wraz z jego
weryfikacja. W tym celu przeprowadzono badania studiéw przypadku, dla ktérych poprawno$é wynikéw zostata
oceniona przez Autora.

W podsumowaniu zawarto oméwienie wnioskéw, wyciagnietych na podstawie wynikéw badan oraz
przeprowadzono analiz¢ stopnia realizacji celéw pracy. Ponadto dokonano oceny rozwiazania sformutowanego
problemu badawczego i potwierdzenia tezy rozprawy. Na podstawie dorobku poznawczego osiagnietego
w badaniach, okreslono kierunki dalszych prac naukowych w zakresie doskonalenia rozwigzan wspomagajacych

procesy planowania przemieszczen pojazdow nienormatywnych.
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