REGULAMIN ORGANIZACYJNY
ZINTEGROWANEGO SRODOWISKOWEGO LABORATORIUM SYSTEMOW
MECHATRONICZNYCH POJAZDOW I MASZYN ROBOCZYCH

Postanowienia ogodlne

§1
Zintegrowane Srodowiskowe Laboratorium Systeméw Mechatronicznych Pojazdéw i Maszyn
Roboczych (zwane dalej Laboratorium) dziata w ramach projektu Unii Europejskiej SPO
WKP 1.4.2 —, Zintegrowane $§rodowiskowe laboratorium systemow mechatronicznych
pojazdoéw i maszyn roboczych”, finansowanego z publicznych §rodkow wspdlnotowych
Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego, z publicznych srodkéw krajowych oraz
srodkoéw wilasnych Politechniki Warszawskiej, w tym Wydzialu Samochodow i Maszyn
Roboczych (Wydziatu SIMR) i Wydziatu Mechatroniki, realizowanego przez Wydzialt SIMR
przy wspoétudziale Wydziatu Mechatroniki.

§2

Laboratorium tworzy si¢ na podstawie § 38 Statutu PW na okres 5 lat, od dnia 1 grudnia
2007 r. do dnia 30 listopada 2012 r., zgodnie z wymaganiami trwato$ci projektu, o ktérym
mowa w § 1, okreslonymi w Umowie WKP 1/1.4.2/2/2005/131/212/ 500/2006/U z dnia
10.07.2006 roku o ,,Utworzeniu zintegrowanego srodowiskowego laboratorium systemow
mechatronicznych pojazdow i1 maszyn roboczych”.

§3

1. Laboratorium jest jednostka organizacyjna Wydziatu SIMR, dzialajaca takze na rzecz
Wydziatu Mechatroniki, prowadzaca interdyscyplinarna dziatalno$¢ badawcza,
ustugowa i promocyjna w zakresie systemow mechatronicznych pojazdéw i maszyn
roboczych. Wydzial SIMR i Wydzial Mechatronki zwane sa dalej tacznie
Wydziatami.

2. Laboratorium sktada si¢ z czterech specjalistycznych komoérek organizacyjnych:
1) Laboratorium Mechatroniki Pojazdow.

2) Laboratorium Mechatroniki Maszyn Roboczych Cigzkich.
3) Laboratorium Mechatroniki Maszyn Rolniczych.
4) Laboratorium Systemow Sieciowych Automatyzacji.

3. Szczegotowa strukture organizacyjna Laboratorium zawiera zatacznik do niniejszego

Regulaminu.

§4

Siedziba Laboratorium miesci si¢ w budynku Wydziatlu SIMR przy ulicy Narbutta 84, a
lokalizacja poszczegdlnych komorek organizacyjnych jest nastepujaca:

1) Laboratorium Mechatroniki Pojazdéw - Wydziat SIMR;

2) Laboratorium Mechatroniki Maszyn Roboczych Cigzkich - Wydzial SIMR;

3) Laboratorium Mechatroniki Maszyn Rolniczych - Wydziat SIMR;

4) Laboratorium Systemow Sieciowych Automatyzacji - Wydzial Mechatroniki.



§5

Nadzor nad dziatalnos$cia Laboratorium sprawuje Dziekan Wydzialu SIMR, ktory podejmuje
decyzje i inne czynnosci w zakresie nadzoru w porozumieniu z Dziekanem Wydziatu
Mechatroniki. W przypadku braku porozumienia ostateczna decyzj¢ podejmuje Rektor.

§ 6

Podejmowanie decyzji i innych czynno$ci we wszystkich sprawach dotyczacych Laboratorium
Systeméw Sieciowych Automatyzacji wymaga takze zgody Dziekana Wydziatu
Mechatroniki.

Dzialalno$¢ Laboratorium

§7

1. Dziatalno$¢ Laboratorium prowadzona jest w obszarze systemow mechatronicznych
pojazdéw 1 maszyn roboczych.

2. Tematyke badan okresla kierownik Laboratorium po zaopiniowaniu przez Rade¢
Naukowo - Techniczna, o ktérej mowa w § 15 niniejszego Regulaminu.

§8

Do zadan Laboratorium nalezy w szczego6lnos$ci:

1. Prowadzenie interdyscyplinarnych badan naukowych i kursow doskonalacych.

2. Promocja i upowszechnianie osiagni¢¢ nauki i techniki w zakresie systemow
mechatronicznych pojazdow i maszyn roboczych, w szczegdlnosci powstatych w
Politechnice Warszawskiej, 1 udziat w ich wdrazaniu.

3. Inicjowanie i prowadzenie wlasnych prac badawczych.

4. Uczestniczenie w pracach badawczych srodowiska naukowego, udostgpnianie posiadanej
aparatury pomiarowo - badawczej, wykonywanie pomiardw 1 badan.

§9

Laboratorium realizuje swoje zadania w szczeg6lnosci przez:

1. Organizowanie zespotéw do realizacji prac badawczych.

2. Organizowanie okresowych kursow doksztatcajacych i seminariéw naukowych
przeznaczonych dla pracownikéw przedsigbiorstw.

3. Organizowanie réznych form promoc;ji (publikacje, wystawy, prezentacje oraz informacje
komputerowe) uzyskiwanych wynikéw badan,

4. Uczestnictwo w wykorzystaniu i wdrazaniu wynikéw badan w praktyce oraz doradztwo w

tym zakresie.

Tworzenie unikatowej aparatury naukowej i pomiarowe;.

6. Sporzadzanie opracowan z zakresu optymalizacji konstrukcji w konteks$cie bezpieczenstwa
eksploatacji systemow mechatronicznych pojazdéw i maszyn roboczych.

e

§ 10

1. Laboratorium moze zawiera¢ porozumienia na wykonanie prac badawczych z jednostkami
organizacyjnymi Politechniki Warszawskiej.
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Laboratorium prowadzi prace badawcze w ramach przyznanych grantow zewngtrznych
oraz wewngtrznych Politechniki Warszawskie;.
Umowa na wykonanie prac badawczych wymaga uzyskania akceptacji Dziekana
odpowiedniego wydziatu:
1) w odniesieniu do Laboratoriéw, o ktérych mowa w § 3 ust. 2 pkt 1-3 - z Dziekanem
Wydzialu SIMR.
2) w odniesieniu do Laboratorium, o ktorym mowa w § 3 ust. 2 pkt 4 - z Dziekanem
Wydzialu Mechatroniki
Organizacja Laboratorium

§ 11

Pracami Laboratorium kieruje kierownik.

Funkcje kierownika Laboratorium petni nauczyciel akademicki zatrudniony w PW,
bedacy kierownikiem projektu, o ktorym mowa w § 1.

Kierownika Laboratorium powotuje i odwotuje Rektor na wniosek Dziekana Wydziatu
SIMR ztozony w porozumieniu z Dziekanem Wydziatlu Mechatroniki.

§ 12

o zadan kierownika Laboratorium nalezy w szczegdlnosci:

Przygotowywanie planoéw dziatania 1 planow finansowych Laboratorium.
Zarzadzanie mieniem Laboratorium i dysponowanie jego srodkami finansowymi.
Zawieranie umow na prowadzenie kurséw doskonalacych i studiow
podyplomowych ze zleceniodawcami zewngtrznymi.

Zawieranie porozumien na wykonanie prac badawczych i ustugowych z jednostkami
organizacyjnymi, zespotami badawczymi i umoéw z pracownikami Politechniki
Warszawskie;j.

Zapewnienie, w ramach swoich uprawnien, warunkow do realizacji zadan Laboratorium.
Okreslenie zakresu obowiazkow pracownikéw Laboratorium.

Wystepowanie z wnioskami do Dziekana Wydzialu SIMR we wszystkich sprawach
dotyczacych Laboratorium.

Wykonywanie innych czynnos$ci przewidzianych przepisami prawa, postanowieniami
Statutu PW oraz uchwatami i zarzadzeniami organéw Uczelni.

W razie konieczno$ci, powotywanie i odwotywanie sposrdd nauczycieli akademickich
zatrudnionych w PW, w porozumieniu z dziekanami Wydziatéw, kierownikow
poszczegdlnych komorek organizacyjnych albo wystepowanie do Dziekana Wydzialu
SIMR o zatrudnienie na tych stanowiskach pracownikdéw niebedacych nauczycielami
akademickimi.

§ 13

W Laboratorium, stosownie do jego potrzeb i posiadanych srodkow, moga by¢
zatrudniani — na okres nie dtuzszy niz okres dziatalno$ci Laboratorium — pracownicy oraz
osoby fizyczne na podstawie umow cywilnoprawnych.

Stosunek pracy z pracownikami Laboratorium nawiazuje i rozwiazuje Rektor na
wniosek Dziekana Wydziatu SIMR ztoZzony w porozumieniu z kierownikiem
Laboratorium. W przypadku Laboratorium Systeméw Sieciowych Automatyzacji
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wniosek Dziekana Wydziatu SIMR wymaga uzgodnienia takze z Dziekanem Wydziatu
Mechatroniki.

Umowy cywilnoprawne z osobami wykonujacymi prace na rzecz Laboratorium, w granicach
posiadanych pelnomocnictw Rektora, zawiera kierownik Laboratorium.

Wynagrodzenie pracownikow oraz wysokos¢ dodatku funkcyjnego kierownika
Laboratorium, realizowane ze srodkow Laboratorium, ustala Rektor na zasadach
obowiazujacych w Uczelni.

Kierownik Laboratorium jest przelozonym pracownikéw zatrudnionych w Laboratorium.

§ 14

Kierownik Laboratorium jest odpowiedzialny za dzialalno$¢ Laboratorium przed
Dziekanem Wydziatu SIMR.

Kierownik Laboratorium przedstawia Dziekanom Wydziatow roczne sprawozdanie z
dziatalnos$ci Laboratorium.

§ 15

W Laboratorium dziata Rada Naukowo - Techniczna, zwana dalej ,,Rada”.
Przewodniczacego Rady i jej cztonkéw powotuje Dziekan Wydziatu SIMR w uzgodnieniu
z Dziekanem Wydzialu Mechatroniki oraz z kierownikiem Laboratorium.

W sktad Rady moga wchodzi¢ osoby spoza Politechniki Warszawskie;.

§16

Rada peni funkcje doradcze i opiniujace dziatalno$¢ Laboratorium.
Do zadan Rady nalezy w szczegolnoSci:
1) opiniowanie kierunkoéw dziatalno$ci Laboratorium,
2) opiniowanie prac badawczych realizowanych w Laboratorium,
3) opiniowanie wnioskéw przedstawionych przez kierownika Laboratorium,
4) opiniowanie rocznych planow rzeczowo - finansowych Laboratorium i rocznych
sprawozdan z dziatalno$ci Laboratorium.

Mienie i finanse Laboratorium
§17

Laboratorium korzysta z aparatury zakupionej w ramach projektu, o ktorym mowa w
§ 1, a takze z mienia ruchomego 1 nieruchomego Wydzialéw, udostgpnionego na
podstawie odpowiednich porozumien.

Wyposazenie Laboratoriéw, o ktorych mowa w § 3 ust. 2 pkt 1-3, umieszcza si¢ w
ksiggach inwentarzowych Wydzialu SIMR, natomiast wyposazenie Laboratorium, o
ktorym mowa w § 3 ust. 2 pkt 4 - w ksiggach inwentarzowych Wydzialu Mechatroniki.

§18

Dziatalno$¢ Laboratorium jest finansowana z jego przychodéw.

Przychodami Laboratorium sa:

1) wplywy za prowadzenie kursow doskonalacych i studiow podyplomowych oraz prac
badawczych,



2) udzialy w dochodach z realizacji praw autorskich,

3) dotacje i darowizny,

4) s$rodki przyznane przez Rektora PW oraz Dziekanow Wydziatéw SIMR i
Mechatroniki.

§19

—

Laboratorium ma wydzielone koszty i przychody.

2. Plan rzeczowo-finansowy Laboratorium stanowi czg$¢ planu rzeczowo - finansowego
Wydziatu SIMR.

3. Laboratorium dysponuje posiadanymi §rodkami zgodnie z obowiazujacymi przepisami i
ustaleniami organdéw Uczelni.

4. Rozliczenia finansowe Laboratorium prowadzone sa przez pelnomocnika kwestora PW.

Postanowienia koncowe
§ 20
Po uptywie 5 lat tj. po dniu 30 listopada 2012 (§ 2 Regulaminu) istnieje mozliwo$¢ dalszej

dzialalnoéci Laboratorium, o ktorej decyduje Rektor na wniosek Dziekana SIMR w
porozumieniu z Dziekanem Mechatroniki.



Zatacznik do

Regulaminu Organizacyjnego
Zintegrowanego Srodowiskowego
Laboratorium Systemoéw
Mechatronicznych Pojazdow

| Maszyn Roboczych

STRUKTURA ORGANIZACYJNA LABORATORIUM

Rada Naukowo - Techniczna

Przewodniczacy Rady

Czionkowie Rady:

Sekretariat Laboratoriumr_

Wydzial Samochodow i Maszyn
Roboczych Politechniki Warszawskiej

A\ 4

Zintegrowane Srodowiskowe Laboratorium
Systemoéw Mechatronicznych Pojazdow i
Maszyn Roboczych
The Integrated Laboratory of the Mechatronics System of

Automotive and Construction Machinery

Kierownik Laboratorium

- Laboratorium Mechatroniki Pojazdéw - Wydziat Samochodéw

i Maszyn Roboczych PW;

- Laboratorium Mechatroniki Maszyn Roboczych Ciezkich - Wydzial
Samochodéw i Maszyn Roboczych PW;

- Laboratorium Mechatroniki Maszyn Rolniczych - Wydzial
Samochodéw i Maszyn Roboczych PW;

- Laboratorium Systeméw Sieciowych Automatyzacji - Wydzia

Mechatroniki PW.

Petnomocnik Kwestora PW"
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