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Wniosek 

z dnia 30 września 2023 r. 

o przeprowadzenie postępowania w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego w 

dziedzinie nauk inżynieryjno-technicznych w dyscyplinie1  

inżynieria lądowa, geodezja i transport 

Określenie osiągnięcia naukowego będącego podstawą ubiegania się o nadanie stopnia doktora 

habilitowanego 

 

Cykl publikacji naukowych zatytułowany „Rozwój i ocena dokładności technologii 

skanowania laserowego z bezzałogowych statków latających w tworzeniu precyzyjnych 

numerycznych modeli wysokościowych na przykładzie wałów przeciwpowodziowych” 

 

Wnioskuję – na podstawie art. 221 ust. 10 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyższym 

i nauce (Dz. U. z 2021 r. poz. 478 zm.) – aby komisja habilitacyjna podejmowała uchwałę w sprawie 

nadania stopnia doktora habilitowanego w głosowaniu tajnym/jawnym*2 

 
Zostałem poinformowany, że: 

Administratorem w odniesieniu do danych osobowych pozyskanych w ramach postępowania w sprawie nadania stopnia 

doktora habilitowanego jest Przewodniczący Rady Doskonałości Naukowej z siedzibą w Warszawie (pl. Defilad 1, XXIV 

piętro, 00-901 Warszawa). 

Kontakt za pośrednictwem e-mail: kancelaria@rdn.gov.pl , tel. 22 656 60 98 lub w siedzibie organu. Dane osobowe będą 

przetwarzane w oparciu o przesłankę wskazaną w art. 6 ust. 1 lit. c) Rozporządzenia UE 2016/679 z dnia  z dnia 27 kwietnia 

2016 r. w związku z art. 220 - 221 oraz art. 

232 – 240 ustawy z dnia 20 lipca 2018 roku - Prawo o szkolnictwie wyższym i nauce, w celu 

przeprowadzenie postępowania o nadanie stopnia doktora habilitowanego oraz realizacji praw i obowiązków oraz środków 

odwoławczych przewidzianych w tym postępowaniu. 

Szczegółowa informacja na temat przetwarzania danych osobowych w postępowaniu dostępna jest na stronie 

www.rdn.gov.pl/klauzula-informacyjna-rodo.html 
 

 

 

………………………………………… 

Załączniki:       (podpis wnioskodawcy) 

1. Dane wnioskodawcy. 

2. Kopia dokumentu potwierdzającego posiadanie stopnia doktora. 

3. Autoreferat  

4. Wykaz osiągnięć naukowych albo artystycznych, stanowiących znaczny wkład w rozwój określonej 

dyscypliny. 

5. Publikacje i oświadczenia o wkładzie autorskim  

 
1 Klasyfikacja dziedzin i dyscyplin wg. rozporządzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyższego z dnia 20 września 2018 r. w 

sprawie dziedzin nauki i dyscyplin naukowych oraz dyscyplin w zakresie sztuki (Dz. U. z 2018 r. poz. 1818). 
2 * Niepotrzebne skreślić. 
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1. Dane Habilitanta 

Imię i nazwisko:    

Krzysztof Ireneusz Bakuła 

 

2. Posiadane dyplomy, stopnie naukowe lub artystyczne – z podaniem podmiotu nadającego 

stopień, roku ich uzyskania oraz tytułu rozprawy doktorskiej. 

 

2015 stopień doktora w dziedzinie nauk technicznych w dyscyplinie geodezja 

i kartografia, specjalność fotogrametria; uzyskany na Wydziale Geodezji i Kartografii 

Politechniki Warszawskiej; rozprawa doktorska pt. „Rola redukcji ilościowej danych 

wysokościowych pozyskanych z lotniczego skaningu laserowego w procesie tworzenia map 

zagrożenia powodziowego” obroniona z wyróżnieniem 8 lipca 2015 roku;  

Promotor   prof. dr hab. inż. Zdzisław Kurczyński 

Recenzenci prof. dr hab. inż. Beata Hejmanowska 

   prof. dr hab. inż. Andrzej Borkowski 

 

2010  tytuł zawodowy magistra inżyniera w dyscyplinie geodezja i kartografia, 

specjalność fotogrametria i teledetekcja, uzyskany na Wydziale Geodezji i Kartografii 

Politechniki Warszawskiej; praca magisterska pt. „Porównanie kształtu obiektu 

uzyskanego z obrazów cyfrowych i skaningu laserowego” obroniona 7 lipca 2010 roku; 

Promotor  prof. dr hab. inż. Aleksandra Bujakiewicz 

Recenzent dr inż. Ryszard Preuss 

 

3. Informacja o dotychczasowym zatrudnieniu w jednostkach naukowych lub artystycznych. 

 

2015 - adiunkt w Zakładzie Fotogrametrii, Teledetekcji i Systemów Informacji 

Przestrzennej, Wydziału Geodezji i Kartografii Politechniki 

Warszawskiej;  

2010-2015 asystent w Zakładzie Fotogrametrii, Teledetekcji i Systemów Informacji 

Przestrzennej, Wydziału Geodezji i Kartografii Politechniki 

Warszawskiej; 

2009-2010  asystent-stażysta w Zakładzie Fotogrametrii, Teledetekcji i Systemów 

Informacji Przestrzennej, Wydziału Geodezji i Kartografii Politechniki 

Warszawskiej 
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4.  Omówienie osiągnięć, o których mowa w art. 219 ust. 1 pkt. 2 ustawy z dnia 20 lipca 

2018 r. Prawo o szkolnictwie wyższym i nauce (Dz. U. z 2021 r. poz. 478 z późn. zm.). 

Omówienie to winno dotyczyć merytorycznego ujęcia przedmiotowych osiągnieć, jak  

i w sposób precyzyjny określać indywidualny wkład w ich powstanie,  

w przypadku, gdy dane osiągnięcie jest dziełem współautorskim, z uwzględnieniem 

możliwości wskazywania dorobku z okresu całej kariery zawodowej. 

 

4.1. Tytuł osiągnięcia naukowego 

 

Osiągnięciem naukowym, wynikającym z art. 219 ust. 1 pkt. 2 b ustawy z dnia 20 lipca 

2018 r. Prawo o szkolnictwie wyższym i nauce jest jednotematyczny cykl publikacji 

naukowych zatytułowany „Rozwój i ocena dokładności technologii skanowania laserowego 

z bezzałogowych statków latających w tworzeniu precyzyjnych numerycznych modeli 

wysokościowych na przykładzie wałów przeciwpowodziowych”. 

W zakresie wymienionego osiągnięcia naukowego w cykl publikacji wchodzą 

następujące publikacje stanowiące recenzowane publikacje z listy Ministerstwa Edukacji 

i Nauki oraz recenzowany materiał konferencyjny, prezentowany podczas Kongresu 

Międzynarodowego Towarzystwa Fotogrametrii i Teledetekcji, indeksowany w bazie Web of 

Science. Są to następujące pozycje, dla których z racji diametralnie różniących się zasad 

punktacji czasopism i materiałów konferencyjnych podano punktację obowiązującą na dany 

rok oraz dla celów porównawczych punktację bieżącą wg. Komunikatu Ministra Edukacji 

i Nauki z dnia 17 lipca 2023 r. w sprawie wykazu czasopism naukowych i recenzowanych 

materiałów z konferencji międzynarodowych: 

 

A1) Bakuła K., Ostrowski W., Szender M., Plutecki W., Salach A., Górski K., 2016. 

Possibilities of using LiDAR and photogrammetric data obtained with unmanned 

aerial system for levees monitoring. The International Archives of the 

Photogrammetry, Remote Sensing and Spatial Information Sciences, XLI-B1, 773-

780, doi:10.5194/isprs-archives-XLI-B1-773-2016; ISSN 1682-1750. 

MEiN (2016): 15 pkt  

lb. cytowań: 19 (Scopus), 6 (WoS), 21 (GoogleScolar) 

wkład 25% 
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A2) Bakuła, K., Salach, A., Zelaya Wziątek, D., Ostrowski, W., Górski K., Kurczyński 

Z., 2017. Evaluation of the accuracy of LiDAR data acquired using a UAS for levee 

monitoring: preliminary results. International Journal of Remote Sensing, 38(8-10), 

2921-2937, http://dx.doi.org/10.1080/01431161.2016.1277044, ISSN: 0143-1161. 

IF (2017): 2,003  

MEiN (2023): 70 pkt, MEiN (2017): 30 pkt 

lb. cytowań: 24 (Scopus), 15 (WoS), 29 (GoogleScholar) 

wkład 25% 

 

A3) Salach A., Bakuła K., Pilarska M., Ostrowski W., Górski K., Kurczyński Z., 2018. 

Accuracy assessment of point clouds from LiDAR and dense image matching 

acquired using the UAV platform for DTM creation. ISPRS International Journal of 

Geo-Information, 7, 342; doi:10.3390/ijgi7090342, ISSN: 2220-9964. 

IF(2018): 2.022  

MEiN (2023): 100 pkt, MEiN (2018): 15 pkt 

lb. cytowań: 74 (Scopus), 70 (WoS), 97 (GoogleScholar) 

wkład 25% 

 

A4) Bakuła K., Pilarska M., Salach, A., Kurczyński Z. 2020. Detection of Levee Damage 

Based on UAS Data—Optical Imagery and LiDAR Point Clouds, ISPRS 

International Journal of Geo-Information 9 (4), 248, 

https://doi.org/10.3390/ijgi9040248, ISSN 2220-9964. 

IF(2020): 2.971 

MEiN (2023): 100 pkt, MEiN (2020): 70 pkt 

lb. cytowań: 8 (Scopus), 8 (WoS), 11 (GoogleScholar) 

wkład 40% 

 

A5) Bakuła K. 2023, Dokładność numerycznych modeli wysokościowych powstałych 

z danych z bezzałogowego skanowania laserowego w dobie rozwoju technologii 

ULS. Przegląd Geodezyjny, 9/2023, 9-15, DOI: 10.15199/50.2023.09. 

MEiN (2023): 70 pkt 
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4.2. Wprowadzenie omawiające cel naukowy i osiągnięte wyniki  

 

Wymieniony powyżej cykl publikacji naukowych obejmuje przedstawienie mojego wkładu 

w badania realizowane w tematyce rozwoju i oceny dokładności technologii skanowania 

laserowego z bezzałogowych statków latających w tworzeniu precyzyjnych numerycznych 

modeli wysokościowych. Prace te realizowane były głównie na obszarach wałów 

przeciwpowodziowych jako trudnych obiektach reprezentujących duże deniwelacje terenu, dla 

których dane pozyskiwane są w nalotach korytarzowych.  

Technologia bezzałogowego skanowania laserowego wykorzystująca bezzałogowe statki 

latające dostarcza chmur punktów, które przetwarzane są do postaci numerycznych modeli 

wysokościowych. Ich jakość w dokładnej technice pomiaru lidar daje szansę pozyskać produkt 

o znacząco lepszej dokładności i szczegółowości przy uwzględnieniu odpowiedniego 

przetwarzania danych. W tytule cyklu pojawia się również słowo „precyzja”, które często 

traktowane jest jako synonim dokładności. W geodezji jednak za precyzję przyjęło się uznawać 

powtarzalność pomiaru danego obiektu, a także rząd wykazywania rozwinięcia dziesiętnego 

danej wartości liczbowej czy współrzędnej. W przypadku numerycznego modelu 

wysokościowego, precyzja dotyczy zarówno jego dokładności w określonym układzie 

odniesienia względem danych referencyjnych pozyskanych bardziej dokładną i wiarygodną 

technologią, ale również szczegółowości modelu wynikającej z możliwości stworzenia modelu 

o większej rozdzielczości przestrzennej, na podstawie gęstszych danych źródłowych.  

Przedłożony cykl publikacji naukowych uwzględnia dwa zagadnienia naukowe 

stanowiące osiągnięcie związane z technologią bezzałogowego skanowania laserowego 

omówione poniżej. 

 

• Rozwijanie metodyki pozyskania i orientacji danych z bezzałogowego skanowania 

laserowego w tworzeniu i stosowaniu numerycznych modeli wysokościowych 

 

Pięć przedłożonych publikacji prezentuje ciąg merytoryczny związany z badaniami 

przemysłowymi polegającymi na realizacji eksperymentów obejmujących powstanie metodyki 

pozyskania i orientacji danych z bezzałogowego statku latającego. W publikacji A1 

zaproponowałem, wraz z zespołem, jak pozyskiwać i przetwarzać dane z bezzałogowego 

skanowania laserowego dla sensora, który nie ma możliwości wyrównania elementów 

kątowych trajektorii. Fakt ten sprawił, że metodyka musiała zostać rozbudowana o post-

processing danych GNSS, orientację wzajemną skanów i georeferencję bloku w oparciu 


