Streszczenie

W pracy zaproponowany jest uktad dynamiczny powiazany z ogélnym algorytmem najlepszej
aproksymacji (schemat Haugazeau), w szczegdlnosci, z algorytmem rozwiazywania inkluzji
operatorowych z operatorami maksymalnie monotonicznymi. W tym celu formulujemy zre-
laksowang wersje algorytmu najlepszej aproksymacji (zrelaksowany schemat Haugazeau) oraz
rozwazamy: istnienie, jednoznacznosé¢ oraz zachowanie w 00 rozwigzan zaproponowanego
ukladu dynamicznego. Gléwna wlasnoscia zaproponowanego uktadu jest fakt, iz pole wektorowe
jest tylko lokalnie lipschitzowskie. To wyrdznia zaproponowany uktad od pzosotatych ukladow
dynamicznych powigzanych z algorytmami rozwigzywania inkluzji operatorowych z operatorami
maksymalnie monotonicznymi, w ktérych klasycznym zatozeniem jest globalna lipschitzowskosé
pola wektorowego. W pracy dowodzi si¢ lokalnej lipschitzowsko$ci pola wektorowego zwigzanego

z rzutem punktu na sparametryzowany zbior wielo$cienny.
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Abstract

In the thesis we propose dynamical systems related to the generic best approximation iterative
scheme (Haugazeau scheme), in particular, related to the operators inclusions problem with
maximally monotone operators. To this aim we formulate a relaxed version of the generic best
approximation iterative scheme (relaxed Haugazeau scheme) and we investigate the existence,
uniqueness, and behaviour at oo of the solutions of a corresponding dynamical system. The
main issue in the proposed system is that the vector field is only locally Lipschitz. This
distinguishes the system from among other dynamical systems corresponding to algorithms for
solving operator inclusions with maximally monotone operators, where the global Lipschitzness
of the vector field is naturally assured. In the thesis we prove local Lipschitzness of the vector

field which is related to the projection of a given point onto a moving polyhedral set.
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